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I. RUSSBITO 



Un macinino manuale (10) ad agevole utilizzo per grani di pepe, 
sale o simili, del tipo comprendente un contenitore (12) 
attraversato da un alberino (14), recante inf eriormente macine 
(16) di tipo conico-rotonde; 1' alberino (14) presenta 
superiormente una ruota dentata (18) accoppiata con una 
cremagliera (22), la cremagliera (22) essendo scorrevole lungo 
una direzione sostanzialmente perpendicolare ad un asse 
dell' alberino. (14). 
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DESCRIZIONE dell ' invenzione industriale 




a nome: CLICK CLACK LIMITED 



di nazionalita: Neozelandese 



~N>» It. A N C5> 



con sede in: PALMERSTON NORTH (New Zealand) 



La presente invenzione si riferisce ad un 
macinino manuale ad agevole utilizzo per grani di 
pepe, sale o simili. 

Nel settore dei casalinghi, sono noti macinini, 
manuali o elettrici, atti a tritare in polvere grani 
di pepe, sale, caffe o simili. 

II tipo piu conosciuto nella tecnica e un 
macinino ad azionamento manuale di forma 
sostanzialmente cilindrica, al cui interno sono 
versati, i grani del prodotto da macinare. 

Inf eriormente, il suddetto macinino presenta 
macine di tipo conico-rotonde, mosse attraverso un 
alberino assiale che viene portato in rotazione, 
generalmente ad una estremita superiore, da una mano 
dell' utilizzatore . L' utilizzatore stesso tiene 
inoltre fermo il macinino sopra la zona di impiego 
adoperando la seconda mano. 

In alcune situazioni, tuttavia, questo tipo di 
macinino conosciuto presenta inconvenient!, 
soprattutto per il fatto che per il corretto utilizzo 
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e necessario che una persona utilizzi entrambe le 
mani . 

Si pensi ad esertipio ad un cibo che deve essere 
pepato o salato mentre sta cuocendo su un barbecue. 
Generalmente chi sta cuocendo ha una mano impegnata 
con una forchetta o con una posata adatta a rigirare 
il cibo stesso sul fuoco: per azionare il macinino 
1' utilizzatore e per6 costretto ad appoggiare tale 
forchetta . 

Non si devono poi dimenticare le difficolta di 
azionamento del macinino di tipo noto da parte di 
inabili od infortunati ad una mano. 

Scope della presente invenzione e quindi quello 
di ovviare agli inconvenient! in precedenza 
menzionati ed in particolare quello di realizzare un 
macinino manuale ad agevole utilizzo per grani di 
pepe, sale o simili che permetta di impiegarlo 
correttamente adoperando una sola mano. 

Altro scope della presente invenzione e quello 
di realizzare un macinino manuale ad agevole utilizzo 
per grani di pepe, sale o simili che garantisca 
comunque una ottima qualita di macinazione per il 
prodotto da tritare. 

Un altro scopo della presente invenzione e 
quello di realizzare un macinino manuale ad agevole 
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utilizzo per grani di pepe, sale o simili 
particolarmente affidabile, semplice, funzionale ed a 
costi relativamente contenuti. 

Questi ed altri scopi secondo la presente 
invenzione sono raggiunti realizzando un macinino 
manuale ad agevole utilizzo per grani di pepe, sale o 
simili come esposto nella rivendicazione 1. 

Ulteriori caratteristiche sono previste nelle 
rivendicazioni successive. 

Le caratteristiche ed i vantaggi di un macinino 
manuale ad agevole utilizzo per grani di pepe, sale o 
simili secondo la presente invenzione risulteranno 
maggiormente evidenti dalla descrizione seguente, 
esemplif icativa e non limitativa, riferita ai disegni 
schematici allegati nei quali: 

la figura 1 e una sezione in alzata laterale di 
un macinino manuale ad agevole utilizzo per grani di 
pepe, sale o simili secondo la presente invenzione; 

la figura 2 e una ulteriore sezione in alzata 
del macinino manuale della figura 1; 

la figura 3 e una vista assonometrica in esploso 
del macinino di figura 1, presa dall'alto; 

la figura 4 e una vista assonometrica in esploso 
del macinino di figura 1, presa dal basso. 

Con riferimento alle figure, viene mostrato un 
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macinino manuale ad agevole utilizzo per grani di 
pepe, sale o simili, complessivamente indicate con 

Nell' esempio illustrate, secondo la presentel-iJ^'l^^P^p^^r 
invenzione, il macinino 10 comprende un contenitoAe- -? V'-V /■v■J■'-'^'i> 
12 di forma sostanzialmente cilindrica, atto a 
contenere i suddetti grani. 

II contenitore 12 e attraversato centralmente da 
un alberino 14, che porta inf eriormente macine 16 di 
tipo conico-rotonde e superiormente una ruota dentata 
18. 

Le macine 16 sono racchiuse da un fondo 20, 
aperto inf eriormente e che e collegato ad una 
estremita inferiore del contenitore 12. 

La ruota dentata 18 e accoppiata con una 
cremagliera 22, che scorre lungo una direzione 
sostanzialmente perpendicolare all'asse dell' alberino 
14. 

Ad una estremita la cremagliera 22 presenta un 
elemento di appoggio 24: tale elemento di appoggio 
24, in una posizione di riposo, sporge al di fuori 
del contenitore 12, grazie all'azione di una molla di 
richiamo 2 6, disposta ad esempio in una cava 
longitudinale 28 della cremagliera 22. 

Sopra alia ruota dentata 18 e disposto un 
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salterello 30, una cui dentatura inferiore risulta 
accoppiata ad una dentatura superiore della ruota 
dentata 18 stessa. II salterello 30 risulta spinto 
contro la ruota dentata 18 attraverso una luolla 32, 
posta al di sopra del salterello 30. 

ingranaggio, comprendente la ruota dentata 18 
e la creroagliera 22, e il salterello 30 sono 
racchiusi da un involucro superiore 34, 
sostanzialmente cilindrico, che e collegato ad una 
estremit^ superiore del contenitore 12. 

L' involucro superiore 34 presenta superiormente 
una apertura 36 per 1' introduzione dei grani da 
macinare . 

Tale apertura 36 e richiudibile mediante un 
coperchio 38, ad esempio ruotabile attorno ad un 
perno 40, disposto su un asse parallelo all'asse 
dell' alberino 14. 

Al di fuori del contenitore 12 viene 
incernierata una leva di azionamento 42. La cerniera 
44 e prevista ad una estremita inferiore del 
contenitore 12. L' element o di appoggio 24 della 
cremagliera 22 viene mosso da una estremita superiore 
46 di tale leva di azionamento 42: nella figura 3 e 
visibile come I'elemento di appoggio 24 si impegni, 
durante 1' azionamento della leva 42, in una cavity 
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longitudinale 48, prevista su un lato interne 
superiore della leva 42. 

II funzionamento del itiacinino manuale ad agevole 
utilizzo per grani di pepe, sale o simili secondo 
I'invenzione e chiaro da quanto sopra descritto con 
riferimento alle figure, ed in breve e il seguente. 

Dall' apertura 36 dell' involucro superiore 34 
vengono immessi i grani di pepe, sale o simili da 
macinare. I grani cadono per gravita nel contenitore 
12, generalmente in materiale trasparente per poter 
controllare il livello di riempimento. 

II contenitore 12 e la leva di azionamento 42 
hanno dimensioni tali da poter essere impugnati da 
una mano dell' utilizzatore. 

L' utilizzatore, contraendo la mano, muove la 
leva di azionamento 42 da una posizione di riposo, 
fino ad una posizione di fine corsa. 

L'estremita superiore 46 della leva 42, ed in 
particolare la cavita 48, si impegna sull' elemento di 
appoggio 24 della cremagliera 22 e lo spinge in una 
direzione sostanzialmente perpendicolare all'asse 
dell' alberino 14. 

Dall' accoppiamento tra cremagliera 22 e ruota 
dentata 18 dell' alberino 14 nasce una rotazione 
dell' alberino 14 stesso, che muove le macine 16 ad 
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esso collegate. In tale fase, il salterello 30 6 
respinto verso I'alto dalla dentatura superiore della 
ruota dentata 18. 

La molla di richiamo 26, che viene compressa in 
questa fase iniziale, riporta poi la leva di 
azionamento 42, mediante lo spostamento della 
cremagliera 22, nella posizione di riposo iniziale, 
dopo che ovviamente la mano dell' utilizzatore viene 
rilasciata . 

In questa seconda fase di rilascio, la dentatura 
inferiore del salterello 30 e spinta dalla molla 32 
contro la dentatura superiore della ruota dentata 18, 
attuando cosi un blocco della posizione raggiunta 
dalla ruota dentata 18 nella fase iniziale, mentre la 
cremagliera 22 ritorna nella posizione di riposo. 

Ripetendo queste due fasi, con contrazione e 
rilascio della mano, 1' utilizzatore fa ruotare 
I'alberino 14, e conseguentemente le macine 16, in un 
solo senso di rotazione, con una serie di rotazioni e 
f ermate . 

Si fa notare che la conf ormazione della 
dentatura inferiore del salterello 30 e della 
dentatura superiore della ruota dentata 18 sono note 
nella tecnica. In particolare, esse hanno denti 
diritti su un lato ed inclinati sull'altro, cosi da 
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consentire la rotazione della ruota dentata 18 in un 
solo senso di rotazione. 

Inoltre, e possibile attuare una regolazione d^'^^j.-.l 
una altezza di lavoro dell' alberino 14 delle macihe-^ 
16, per selezionare una particolare granulometria qej; . ■ ' ^' 
macinato. Ad esempio, se 1' alberino 14 termina- -•>■-. •-" 
superiormente con il perno 40, cid e ottenibile 
muovendo assialmente il perno 40 rispetto ad un piano 
superiore del coperchio 38. 

Dalla descrizione effettuata sono chiare le 
caratteristiche del macinino manuale ad agevole 
utilizzo per grani di pepe, sale o siiaili oggetto 
della presente invenzione, cosi come sono chiari i 
relativi vantaggi, fra i quali ricordiamo: 

utilizzazione semplice, impiegando una sola 

mano ; 

- ottima qualita del macinato 
affidabilita di funzionamento; 
costi contenuti, rispetto all' arte nota. 
t chiaro infine che il macinino manuale ad 
agevole utilizzo per grani di pepe, sale o simili 
cosi concepito e suscettibile di numerose modifiche e 
varianti, tutte rientranti nell' invenzione; inoltre 
tutti i dettagli sono sostituibili da elementi 
tecnicamente equivalent!. In pratica i material! 
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utilizzati/ nonche le forme e le dimensioni, potranno 
essere qualsiasi a seconda delle esigenze tecniche. 

L' ambito di tutela dell' invenzione e pertanto 
delimitato dalle rivendicazioni allegate. 

Ing. Barzand & Zanardo Milano S.p. A. 
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RIVENDICAZIONI 

1. Macinino manuale (10) ad agevole utilizzo per 
grani di pepe, sale o simili, del tipo comprendente 
un contenitore (12) attraversato da un alberino (14), 
recante inf eriormente macine (16) di tipo conico- 
rotonde, caratterizzato dal fatto che detto alberino 
(14) presenta superiormente una ruota dentata (18) 
accoppiata con una cremagliera (22) , detta 
cremagliera (22) essendo scorrevole lungo una 
direzione sostanzialmente perpendicolare ad un asse 
di detto alberino (14) . 

2. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che detta 
cremagliera (22) e collegata ad una molla di richiamo 
(26) . 

3. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 2, caratterizzato dal fatto che detta 
molla di richiamo (26) e disposta in una cava 
longitudinale (28) di detta cremagliera (22) . 

4. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 2, caratterizzato dal fatto che ad una 
estremita detta cremagliera (22) presenta un element© 
di appoggio (24) , detto elemento di appoggio (24) in 
una posizione di riposo sporgendo al di fuori di 
detto contenitore (12) . 
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5. Macinino manuals (10) secondo la 
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che sopra 
a detta ruota dentata (18) e disposto un salterello 
(30), una cui dentatura inferiors 6 accoppiata ad una 
dentatura superiors di detta ruota dentata (18). 

6. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 5, caratterizzato dal fatto che detto 
salterello (30) risulta spinto contro detta ruota 
dentata (18) attraverso una molla (32), posta al di 
sopra di detto salterello (30) . 

7. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 5, caratterizzato dal fatto che detta 
ruota dentata (18), detta cremagliera (22) e detto 
salterello (30) sono racchiusi da un involucre 
superiore (34) che e collegato ad una estremita 
superiors di detto contenitore (12) . 

8. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 7, caratterizzato dal fatto che detto 
involucre superiore (34) presenta superiormente una 
apertura (36) per 1' introduzione di detti grani . 

9. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 8, caratterizzato dal fatto che detta 
apertura (36) e richiudibile mediante un coperchio 
(38). 

10. Macinino manuale (10) secondo la 
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rivendicazione 9, caratterizzato dal fatto che detto 
coperchio (38) e ruotabile attorno ad un perno (40 
disposto su un asse parallel© all'asse di dett 
alberino (14) . ,^ 

11. Macinino manuale (10) secondo 
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che al di 
fuori di detto contenitore (12) viene incernierata 
una leva di azionamento (42) per detta cremagliera 
(22), una cerniera (44) essendo prevista ad una 
estremita inferiore di detto contenitore (12) . 

12. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 4 e 11, caratterizzato dal fatto che 
detto elemento di appoggio (24) di detta cremagliera 
(22) essendo mosso da una estremita superiore (46) di 
detta leva di azionamento (42) . 

13. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 12, caratterizzato dal fatto che detto 
elemento di appoggio (24) si impegna, durante 
I'azionamento di detta leva (42), in una cavita 
longitudinale (48), prevista su un lato interne 
superiore di detta leva di azionamento (42) . 

14. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 11, caratterizzato dal fatto che detto 
contenitore (12) e detta leva di azionamento (42) 
hanno dimensioni impugnabili da parte di una mano di 
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un utilizzatore . 

15. Macinino manuals (10) secondo la 
rivendicazione 5, caratterizzato dal fatto che detta 
dentatura inferiore di detto salterello (30) e detta 
dentatura superiors di detta ruota dentata (18) hanno 
denti diritti su un lato ed inclinati sull'altro. 

16. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che detto 
contenitore (12) e di forma sostanzialmente 
cilindrica, detto alberino (14) passando centralmente 
rispetto a detto contenitore (12) . 

17. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che dette 
macine (16) sono racchiuse da un fondo (20), aperto 
inferiormente e che e collegato ad una estremita 
inferiore di detto contenitore (12) . 

18. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che detto 
involucro superiore (34) e sostanzialmente 
cilindrico . 

19. Macinino manuale (10) secondo la 
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che detto 

. contenitore (12) e in materiale trasparente per 
controllare il livello di riempimento. 

20. Macinino manuale (10) secondo la 
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rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che viene 
attuata una regolazione di una altezza di lavoro di 
detto alberino (14) di dette macine (16), per 
selezionare una particolare granulometria del 
macinato . 

21. Macinino manuale (10) second© la 
rivendicazione 9 e 20, caratterizzato dal fatto che 
detto alberino (14) termina superiormente con un 
perno (40) , detto perno (40) muovendosi assialmente 
rispetto ad un piano superiore di detto coperchio 
(38) . 

22. Macinino manuale (10) ad agevole utilizzo 
per grani di pepe, sale o simili come sostanzialmente 
descritto ed illustrato e per gli scopi specif icati. 

Ing. Barzano & Zanardo Milano S.p.A. 
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